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В работе устанавливается, что некоторые зависимости между натяжениями ветвей ремня, 

применяемые для простой ременной передачи, не применимы для передачи с самоуправляющим 

натяжным роликом.  

 Дастся вывод новых зависимостей для этой (натяжной) передачи исследуется необходимое 

начальное натяжение веса и предлагается общее поражение коэффициента тяги, позволяющее 

сопоставлять тяговые свойства простой и натяжений ремённых передач.  

 

В теории и расчете ременной передачи широко используются известнее зависимости 
S1+ S2=2 S0                     (1) 
                                                  S1= S0+ Ft /2                  (2) 
                                                 S2= S0 - Ft /2                   (3) 

Где Ft = 2∙103∙T1/d1  окружное усилие; 

S0 -начальное натяжение ремня; 

S1 - натяжение ведущей ветви ремни; 

S2 -натяжение ведомой ветви ремня. 

В некоторых курсах и справочниках по “Деталям машин” эти зависимости применяются для передач 

с самоуправляющим натяжным роликом. При этом однако, допускается ошибка, так как в работе 

передач последнего рода устанавливаются несколько иные зависимости, выяснению которых и 

посвящена настоящая статья. 

 

Предварительно необходимо уточнить равенства (1)-(3) в отношении дополнительного члена 

напряжения от инерционных сил ремня. 

Положим, что в состоянии покои ремённый передачи без натуженного ролика получила начальное 

натяжение 𝑆0
′  Если удерживать от вращения ведомый шкив, а к валу ведущего шкива приложить 

некоторый момент М, вызывающий в ветвях ремня натяжении 𝑆1
′   и 𝑆2

′  то, пренебрегая изменениями 

в провесах ремня, получим  зависимость. 

 

𝑆1
′+𝑆2

′=2𝑆0
′                         (4) 

Пусть теперь тот же момент прикладывается к валу вращающегося ведущего шкива и ремень, двигаясь 

со скоростью V передаст соответствующую мощность ведомому шкиву, Сумма натяжений ветвей 

премия возрастает при этом, становясь равной. 

  

 

(𝑆1
′+𝑞1

𝜗2

𝑞
)+ (𝑆2

′+𝑞1
𝜗2

𝑔
)= S1+ S2                           (5) 

Где 𝑞1-вес одного метра ремня. На основании (4) левую часть равенства (5) можно преобразовать и 

получить  

(𝑆0
′+𝑞1

𝜗2

𝑔
)= S1+ S2 

Опуская здесь штрих в обозначении начального натяжения. Будем иметь 
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 S1+ S2=2𝑆0+2𝑞1
𝜗2

𝑔
                      (6) 

В этом уравнении S1 и S2 – натяжения в работающей передаче, S0 –начальное натяжения в передаче с 
неподвижным ремнем, Решая уравнения (7) совместно с   
S1- S2= Ft 

получим следующие две зависимости: 

S1=𝑆0+
𝐹𝑡

2
𝑞1

𝜗2

𝑔
  2                           (7) 

S2=𝑆0-
𝐹𝑡

2
𝑞1

𝜗2

𝑔
                           (8) 

С последними зависимостями и будем сравнивать те, что отвечают передаче с самоуправляющим 

натяжным роликом 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

На рис. 1 изображена установка ременной передачи с самоуправляющим натяжным роликом, которую в 

дальнейшем будем называть «самоуправляющим натяжной передачей» в отличие от передачи, не 

имеющей натяжного ролика, которую назовем «простой передачей». 
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