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МАТЕМАТИЧЕСКИЙ МОДЕЛЬ ЗАДАЧИ ФЛАТТЕРА ДЛЯ 

ГИБКИХ ВЯЗКОУПРУГИХ УДЛЕНЁННЫХ ПЛАСТИН 

М. М. Мансуров 

ТГТУ Кокандский филиал 

 

Рассмотрим вынужденные колебания гибких вязкоупругих удленённых 

пластин. 

Согласно [1] основные разрешающие уравнение в безразмерных 

координатах запишется в виде 
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 При движении удлиненной конструкции в потоке газа, возложено 

возникновение динамической неустойчивости конструкции – флаттера, 

который проявляется в быстром нарастании амплитуд колебаний. Для 

исследование данного явление согласно поршневой теорией Ильюшина в 

качестве q(x,t) принимаем аэродинамическую нагрузку, т.е. 
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∆р=const – статический перепад давлений, остальное обозначение приняты 

из [1]. Тогда в (1) ),( txq принимает вид (при q0=p∞) 
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 Решим уравнение (1) при начальных: 
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и граничных условиях: 
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 Решение уравнение (1) ишем в виде 
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где i(x)=sinix – известные координатные функции, удовлетворяющее 

всем граничным условиям для W(x,t). 

 Подставляя (5) в (1) учитывая (2), (3) и (4) согласно метода Бубнова – 

Галёркина будем иметь: 
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Решение этой системы находим численным методом предложенным в [2]. 

Расчет произведен как в идеально упругой, так и вязкоупругой постановках. 

Численные результаты приведены в виде графиков и таблиц.   
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